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1 Ementa

A teoria de controle é uma area da matemaética aplicada cujo foco é a andlise e o projeto dos chamados
sistemas de controle, isto é, sistemas que permitem a atuacgao de uma entrada no sistema que pode influenciar
o comportamento do mesmo. A pergunta basica da teoria de controle é como projetar esta entrada de modo
a se obter um comportamento desejado. Devido a sua versatilidade, a teoria de controle encontra aplicagoes
desde em problemas de engenharia, como robdtica, até problemas de economia e ecologia. Neste mini-
curso abordaremos uma introducado & teoria de controle de sistemas dinamicos lineares, tanto de sistemas
em tempo continuo quanto de sistemas em tempo discreto, com maior enfoque no caso de tempo continuo.
Serdo tratados os conceitos de controlabilidade e observabilidade de sistemas dindmicos lineares, critérios
para analisar a estabilidade desses sistemas e como realizar a estabilizacao desses sistemas, assim como
estimar o estado desses sistemas a partir de medicoes.

2 Programa

’ Aula ‘ Contenado ‘ Data ‘
1 Introdugao do curso e preliminares 19/02
2 Controlabilidade e observabilidade (Pt. 1) | 20/02
3 Controlabilidade e observabilidade (Pt. 2) | 21/02
4 Estabilizacdo e estimacao (Pt. 1) 22/02
5 Estabilizacao e estimacao (Pt. 2) 23/02
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